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1.	 Общие сведения

Блоки управления DCUH-2,3 предназначены для управления уравнительными платформами с поворотной аппарелью.
Блок оборудован системой защиты от неконтролируемого движения, которая срабатывает, если во время работы про-

изошла аварийная остановка уравнительной платформы или была прекращена подача питания.
Блок работает только с катушками постоянного тока.

1.1.	 Технические характеристики

Параметры Показатели

Напряжение питания 380 В/50 Гц

Управляющее напряжение 24 В

Максимальная нагрузка гидроагрегата 1 кВт

Диапазон рабочих температур –10… +55°С

Габаритные размеры (Ш × В × Г) 280 × 180 × 130 мм

Класс защиты IP 65

Высота монтажа блока управления 1…1,5 м

2.	 Правила безопасности

ВНИМАНИЕ! Выполняйте все указания инструкции, так как неправильная установка оборудования может при-
вести к серьезным повреждениям и травмам.

	 Используйте блок управления только по назначению, любое другое использование запрещено.
	 �Компания DoorHan не несет ответственности за нанесенный материальный ущерб и травмы, полученные в резуль-

тате несоблюдения правил и предписаний инструкций по технике безопасности, а также в случае использования 
изделия не по назначению.

	 �Выполнять установку, настройку и сервисное обслуживание данного оборудования могут только квалифициро-
ванные электрики.

!



3

Общий вид блока управления

3.	 Общий вид блока управления

3.1.	 Внешняя панель

1.	 Цифровой дисплей
2.	 Индикатор питания
3.	 Индикатор сервисного обслуживания 
4.	 Кнопка автопарковки платформы
5.	 Кнопка подъема платформы
6.	 Общий выключатель питания
7.	 Управление герметизатором
8.	 Закрытие ворот 
9.	 Остановка ворот
10.	Открытие ворот
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	 Для исправной работы блока управления напряжение питания должно соответствовать указанному в инструкции.
	 �Перед установкой блока управления убедитесь в том, что уравнительная платформа установлена и исправно функ-

ционирует, устройства безопасности установлены и готовы к эксплуатации.
	 �Перед первым включением блока управления, убедитесь в том, что все электрические соединения надежно за-

креплены и изолированы.
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Электрические подключения

3.2.	 Внутреннее устройство блока

1.	 Плата управления
2.	 Трансформатор
3.	 Клеммы подключения устройств безопасности (привода секционных ворот, для блока DCUH-3) 
4.	 Основная плата
5.	 Клеммы подключения катушек э/м клапанов
6.	 Клеммы подключения светофоров
7.	 Реле защиты гидронасоса
8.	 Клеммы подключения питания привода секционных ворот
9.	 Предохранители
10.	Клеммы подключения вентилятора надувного герметизатора (для блока DCUH-3)
11.	Клеммы подключения гидростанции
12.	Общий выключатель питания

1 2 3 4
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4.	 Электрические подключения

ВНИМАНИЕ! Перед проведением электромонтажных работ по подключению блока управления необходимо от-
ключить электроснабжение и обеспечить его отсутствие во время проведения работ.!

12
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Электрические подключения

4.1.	 Схема блока управления
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4.2.	 Порядок подключения блока

1.	 Подключение питания производится пятижильным кабелем сечением 1,5 мм2:

  
L 1 PE PEPE  N EP L 2 L 2  L 3  N 
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Электрические подключения

2.	 Подключение гидростанции производится четырехжильным кабелем сечением 1,5 мм2:

3.	 Подключение катушки электромагнитного клапана производится двухжильным кабелем сечением 0,75 мм2 на 
клемной колодке Y 4, к разъему J 14:

4.3.	 Подключение аксессуаров

1.	 Подключение наружного светофора производится кабелем сечением 0,75 мм2 на клемной колодке Y 3, к разъему J 24:

2.	 Подключение внутреннего светофора производится кабелем сечением 0,75 мм2 на клемной колодке Y 3, к разъему J 9:
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3.	 Подключение лампы освещения платформы производится кабелем сечением 0,75 мм2 на клемной колодке Y 3, 
к разъему J 30:

1 2

J 30 
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Электрические подключения

4.	 Подключение концевого выключателя ворот, блокирующего платформу при закрытых воротах, производится 
двухжильным кабелем сечением 0,75 мм2 на клемной колодке Y 6, к разъему J 25, в случае если концевой выключатель 
не установлен, между контактами 1 и 2 устанавливается перемычка:

1 2
J 25 

4.4.	 Подключение дополнительных устройств безопасности

1.	 Подключение дополнительных устройств безопасности, блокирующих платформу, производится кабелем сечени-
ем 0,75 мм2 на клемной колодке Y 6, к разъемам J 23 и J 21, и на клемной колодке Y 5 к разъемам J 20 и J 22, в случае 
если устройства безопасности не установлены, между управляющими контактами устанавливается перемычка:
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4.5.	 Дополнительные подключения для блока DCUH-3

1.	 Подключение вентилятора надувного гермитезатора, производится четырехжильным кабелем сечением 1,5 мм2  
на клемной колодке :

UPEPEPEPE V W 
M

2.	 Подключение трехпозиционного поста, производится четырехжильным кабелем сечением 0,75 мм2 на клемной 
колодке Y 5:
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Программирование функции автопарковки блока управления

5.	 Программирование функции автопарковки блока управления

5.1.	 Вход в режим программирования

Для входа в режим программирования включите питание блока управления, повернув общий выключатель питания 
в положение «I». Убедитесь, что на блоке управления загорелся индикатор питания, после чего одновременно нажмите 
на кнопку автопарковки и кнопку подъема платформы в течении пяти секунд. Входом в режим программирования будет 
свидетельствовать появление на цифровом дисплее «Li». 

5.2.	 Пункты программирования

Выбор пункта который необходимо изменить происходит при помощи кнопки автопарковки, изменение значения 
пункта программирования происходит при помощи кнопки подъема платформы.

Li — время опускания платформы в режиме автопарковки, начальное значение Li0 = 5 с, далее изменяется с шагом 
в 1 с. (Необходимо настроить таким образом что бы платформа успевала опускаться в крайнее нижнее положение.)

LA — время второго подъема платформы в режиме автопарковки, начальное значение LA0 = 3 c, далее изменяется 
с шагом 2 с. (Необходимо настроить таким образом, что бы платформа поднималась, второй раз, выше горизонтального 
уровня на 100–150 мм.)

LR — не используется.
Ar — включение режима автопарковки, 0 — выключен режим автопарковки, 1 — включен режим автопарковки.
AP — чувствительность отключения двигателя при увеличении тока в режиме автопарковки, AP1 минимальная чувст

вительность.

5.3.	 Выход из режима программирования

Для выхода из режима программирования и сохранения измененных значений необходимо одновременно нажать на 
кнопку автопарковки и кнопку подъема платформы в течении пяти секунд, выходом из режима программирования будет 
означать появление «000» на цифровом дисплее. (Что бы сохранить изменение параметра Li необходимо изменить его, 
и изменить следующий параметр LA, если этого не сделать параметр Li после выключения питания не сохраниться.)

6.	 Эксплуатация блока управления

6.1.	 Подъем платформы

Для начала работы уравнительной платформы включите питание, повернув общий выключатель питания в положение 
«I». Убедитесь, что на блоке управления загорелся индикатор питания, после чего нажмите кнопку подъема платформы. 
Удерживайте кнопку нажатой до полного подъема платформы и открытия аппарели. После этого отпустите кнопку подъе
ма платформы и дождитесь, пока платформа ляжет в кузов автомобиля.

ВНИМАНИЕ! Не выключайте питание до полного прекращения работы платформы и ее постановки в парковоч-
ное положение!

6.2.	 Опускание платформы

После окончания погрузочных/разгрузочных работ необходимо установить платформу в парковочное положение. Для 
этого нажмите кнопку автопарковки, если она активна, и дождитесь пока платформа встанет в парковочное положение. 
Если кнопка автопарковки не активна, нажмите кнопку подъема платформы и удерживайте ее нажатой до тех пор, пока 
аппарель не опустится вертикально вниз. Отпустите кнопку подъема платформы и дождитесь пока платформа опустится 
в парковочное положение. После этого выключите питание, повернув общий выключатель питания в положение «0».

6.3.	 Аварийная остановка

В случае аварийной остановки уравнительной платформы или прекращения подачи питания для возобновления ра-
боты платформы необходимо нажать на кнопку подъема платформы. Перед этим убедитесь, что к платформе подается 
питание (индикатор питания на блоке управления горит).

!
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ДЛЯ ЗАМЕТОК



Компания DoorHan благодарит Вас за приобретение нашей продукции.
Мы надеемся, что Вы останетесь довольны качеством данного изделия.

По вопросам приобретения, дистрибьюции и технического обслуживания 
обращайтесь в офисы региональных представителей или центральный 

офис компании по адресу:

143002, Россия, Московская обл., Одинцовский р-н, 
с. Акулово, ул. Новая, д. 120.

Тел.: +7 (495) 933-24-00, 981-11-33 
E-mail: Info@doorhan.ru

www.doorhan.ru


